Handout Gruppe 3

selbststandiges Lernen

Zweiter Ansatz:

statt Planungsalgorithmus Neuronales Netz benutzen

Vorteile

* neben dem Netz keine komplexen Datenstrukturen (Listen)
* kein Suchproblem, ideale Lésungen fallen durch das Netz

(theoretisch) direkt ab

* leicht auf andere, ahnlich geartete Probleme Gbertragbar
* momentan einzige Bedingung: Sensoren, die sich auf eine auf einen

Wert zwischen 0..1 abbilden lassen
* naher an der,natirlichen” Lésung

+ grundsatzlich interessanter

Nachteile

* Lernfortschritt langsam und schwer nachvollziehbar
« fir jedes Problem neues Netz mit tausenden Trainingsdaten
* Eignung der gegenwartigen Netzstruktur?
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Online Leaming durch
Distanzvaranderung

(Sensorik) nach Ausfihren
des besten Schrilles

Prognostizierte
Distanzveranderung

Aus der Menge der moglichen nichsten Schritte wird derjenige ausgewahit, dessen Bawerlung durch das Neuronale Netz

am besten war (grifite Distanzverkleinerung)

3.Was ist noch zu tun ?

+ Optimiertes Balltracking (Suchen, Performance)

* Restriktivere Bewegungsvorgaben

*Weniger Freiheitsgrade in der Bewegung (antisymmetrischer Ansatz)

* Netzumfang minimieren
* Bessere Bewertung der Bewegung

+ komplette Zustandsfolgen bewerten

« Schnittstelle zu anderen Gruppen
« Grenzen des Machbaren




